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Résolution exacte de systèmes dynamiques linéaires dans R2
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Après avoir identifier la nature du point d’équilibre trivial (0, 0), vous résoudrez explicitement

le système Ẋ = AX, avec X =

(
x (t)
y (t)

)
et :

1.

A =

(
1 −1
2 −1

)
2.

A =

(
1 3
−3 −5

)
3.

A =

(
−2 −1
1 −2

)
4.

A =

(
−2 0
1 3

)
5.

A =

(
7 1
0 7

)
6.

A =

(
1 1
−1 1

)
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