
1 Intégrales premièresÉnonéConsidérons le système dynamique suivant :� _x = 2y_y = 2x� 3x2Faire l'analyse omplète du système (points d'équilibre, stabilité, portrait dephase). Il pourra être utile d'introduire une fontion H (x; y) à déterminer pouron�rmer l'existene de entres autour d'un des points d'équilibre.
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